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 文部科学省 海洋資源利用促進技術開発プログラム海洋生物ビッグデータ活用技術高度化 科学技術試験研究委託事業 令和３～１
２年実施予定

• https://www.mext.go.jp/b_menu/boshu/detail/mext_00269.html

 論文：Millisecond-scale behaviours of plankton quantified in vitro and in situ using the Event-based Vision 
Sensor (2024-08-28)

• doi: https://doi.org/10.1002/ece3.70150

 EVSカメラ
• EVSカメラはProphesee、センチュリーアークスから発売。購入が可能。同カメラのセンサーは当研究で使用したものと同じソニーセミコン

ダクタソリューションズのEVSセンサIMX636を搭載している
• レンズ規格CSマウント。顕微鏡やCマウント規格のレンズに対応。PCアプリから制御。

 解析ソフトウェア”evsCluster”をGithubへ公開
• 粒子 ID付け、特徴量解析、解析動画生成、周波数解析、軌跡図化。
• 非商用利用であれば無償で使用可能
• https://github.com/sony/evsCluster
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